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ABSTRACT E^^0i^Al 

CLAIMS EP 331586 Bl 
1. An auxiliary trip unit (10) with a moulded insulating case (12) 
capable of being adjoined and coupled laterally to a multipole 
circuit breaker unit comprising at least one pair of separable 
contacts, and a switching mechanism associated with a thermal and 
magnetic main trip device, the case (12) of the auxiliary unit (10) 
housing an operating mechanism (14), which comprises: 

- a trip lever (30) controlled by a trip relay (18) having an 
operating coil, and a tripping cap (50); 

- a mechanical link (19) for transmission of the tripping order 
sent by the cap (50) of the relay (18) to the switching mechanism of 
the circuit breaker unit so as to trip the latter by cooperation 

of the coil of said relay (1 8); 

- a latch (32) arranged between a handle (16) and a plate (24) 

which is pivotally mounted on a first fixed spindle (26) between a 
loaded position and an unloaded position; 

- an energy storage spring (60) urging the plate (24) to the 
unloaded position when breaking of the latch (32) occurs brought 
about by the trip lever (30); 

- and an intermediate lever (44) for automatic resetting of the 
relay (1 8) due to the action of the plate (24) moving to the unloaded 



position, said lever (44) being articulated on a second fixed spindle 
(46) of the case (12), characterized in that : 
the plate (24) bears a pin (20) of the mechanical tripping link 
(19), and a third articulation spindle (28) of the trip lever (30), 
which comprises a first arm cooperating with the latch (32), and a 
second arm separated from the tripping cap (50) of the relay (18) by 
the resetting lever (44) mounted with free rotation on the second 
spindle (46). 

2. The auxiliary trip unit according to claim I, characterized in 
that the resetting lever (44) is equipped with a damper spring (54) 
on which a protrusion (56) of the plate (24) acts first when it moves 
to the unloaded position, the spring (54) being arranged to modulate 
the resetting force exerted on the cap (50) of the relay (18). 

3. The auxiliary trip unit according to claim 2, characterized in 

that the damper spring (54) is shaped as a hair-pin preassembled on 
the resetting lever (44) before the latter is fitted in the second 
spindle (46) of the case (12). 

4. The auxiliary trip unit according to one of the claims I to 3, 
characterized in that the plate (24) is provided with an indicator 
flag (66) moving to face a display orifice (68) arranged in the front 
panel of the case (12) to indicate tripping of the auxiliary unit 
(10) when the plate (24) is in the stable unloaded position. 

5. The auxiliary trip unit according to one of the claims 1 to 4, 
characterized in that the resetting lever (44) is associated with a 
polarization spring (70) urging said lever up against the second arm 
of the trip lever (30) when the plate (24) is in the loaded position, 
and that the tripping cap (50) is separated fi-om the resetting lever 
(44) by a preset distance in the loaded position of the relay (1 8). 

6. The auxiliary trip unit according to one of the claims 1 to 5, 
characterized in that the latch (32) comprises a latching lever (31) 
mounted with limited pivoting on a fourth spindle (34) of the plate 
(24), and mechanically coupled to the handle (16) by a transmission 
rod (36). 

7. The auxiliary trip unit according to one of the claims 1 to 6, 
characterized in that the operating coil of the polarized relay (18) 
is connected to a differential current detector. 

8. The auxiliary trip unit according to one of the claims 1 to 6, 
characterized in that the operating coil of the trip relay (18) is 
controlled by an external remote-control circuit so as to form a 
shunt trip device MX. 

9. The auxiliary trip unit according to one of the claims 1 to 6, 
characterized in that the trip relay (18) acts on the operating 
mechanism (14) according to the value of a voltage to be monitored 



as to form an undervoltage trip device MN. 
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@ M6cani8me de commande d'un bloc auxIHaire de dedenchement pour dlsjoncteur modulalre. 

@ Un bloc auxfliaire de d6clenchement pour disjoncteur 
modulaire comporte un relais de d6clenchement (18) et une 
platlne (24) 4 accrochage (22) associ6e k un ressort (60) 
accumulateur d'6nergle. U platlne (24) porte un ergot (20) de 
transmission de Tordre de d6clenciiement vers le mdcanlsme 
de commutation du disjoncteur. et un axe (28) d'articulation 
d'un levier de d6clenc»iement, lequel comporte un premier bras 
coop6rant avec l*accrochage (32), et un deuxidme bras s6par6 
du relais (18) par un levier de rfearmement (44) mont6 i rotation 
libra sur un axe 46). Le relais (18) sert k devenrouiiler 
I'accrochage (32) pour lib§rer la platine (24), laquelle sous 
Taction de detente du ressort (60), transmet la force de 
ddclenchement vers le disjoncteur at assure le r6armement 
automatique du relais (18) par I'interm^diaire du levier de 
r6armement 44. Le relais (18) du m6canlsme de commande (12) 
du bloc auxiiiaire n6cessite une force de d6clenchement 
r6dutte. 

Applications : d6clencheur dfff6rentlel, k Emission MX et a 
minimum de tension MN. 
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Description 



MECANISMEDECOMMANDED-UNBLOCAUXILIAIREDEDECLEMCHEMENTPOURDISJONCTEURMODULAIRE. 



L'invention est relative a un bloc auxiliaire de 
declenchement a boTtier isolant moule susceptible 
d'etre accol6 et accouple lateraiement k un bloc 
disjoncteur muitipoiaire comprenant au moins une 
paire de contacts separabies. et un mecanisme de 
commutation associe ^ un declencheur principal 
magnetothemiique, le boTtier du bloc auxiliaire 
renfermant un m§canisme de commande. lequel 
comporte : 

- un levier de declenchement pilot6 par un relais de 
d6clenchement ayant une bobine de commande et 
un t6ton de declenchement, 

- une liaison mfecanique de transmission de I'ordre 
de declenchement emis par le teton du relais vers le 
mecanisme de commutation du bloc disjoncteur. de 
manlere k declencher ce dernier par coop6ration de 
la bobine dudrt relais. 

- un accrochage agenc6 entre une manette et une 
platine, laquelle est montee k pivotement sur un 
premier axe fixe entre une position arm6e et une 
position desarmee, 

- un ressort accumulateur d'energie sollicitant la 
platine vers la position desarmee lors de la rupture 
de raccrochage provoqu^e par le levier de d6clen- 
chement, 

- et un levier interm6diaire de r^armement automati- 
que du relais sous Taction du d6placement de la 
platine vers la position d6sarTn6e. ledtt levier 6tant 
articule sur un deuxifeme axe fixe du boitier. 

Un tel dispositif est connu du brevet allemand 
3114717. lequel est appliqu6 k un declencheur k 
minimum de tension pour un disjoncteur modulaire. 
Le rearmement du relais s'effectue par la platine 
agissant sur le levier de r6anmement mont§ k 
pivotement sur le mime axe qua le levier de 
declenchement. L'accouplement de la liaison meca- 
nique de declenchement avec le bloc disjoncteur 
s^effectue au moyen d*une port6e fix§e sur le bras 
inferieur du levier de declenchement. U platine du 
bloc auxiliaire provoque 6galement le d6clenche- 
ment du mecanisme de commutation du bloc 
disjoncteur. mais ce d6clenchement est op6r6 avec 
un certain retard apris le deverrouillage de I'accro- 
chage. 

L^objet de invention consiste k r§duire le temps 
de declenchement du mecanisme d'un bloc disjonc- 
teur assocl6 k un relais d'un bloc auxiliaire. 

Le bloc auxiliaire de d6clenchement est caractd- 
rise en ce que la platine porta un ergot de la liaison 
mecanique de declenchement, et un troisi6me axe 
d^articulation du levier de declenchement lequel 
comporte un premier bras coop6rant avec Taccro- 
chage. et un deuxidme bras s6pare du t6ton de 
declenchement du rel^s par le levier de r6armement 
monte a rotation libra sur le deuxi6me axe. 

La fonction du relais consiste exclusivement k 
deven-ouiller raccrochage. lequel libdre ensuite la 
platine. L'6nergie m6canique disponible suite k la 
detente du ressort accumulateur sert simultan6ment 
a transmettre la force de d6clenchement du bioc 
disjoncteur, et a reanner le relais. 



Apr6s rearmement du relais. I'energie mecanique 
est k nouveau emmagasinee dans le ressort accu- 
5 mulateur de la platine lors de Tactionnement de la 
manette vers la position d'encienchement, et rac- 
crochage maintient le ressort en position armee. 

Le levier de rearmement est equip6 d'un ressort 
amortisseur sur lequel agit en premier une saillie de 
10 la platine lors de son deplacement vers la position 
desarmee. le ressort 6tant agenc6 pour moduler 
reffort de rearmement exerce sur le teton du relais. 
Le ressort amortisseur est avantageusement 
conforme en epingle premontee sur le levier de 
15 rearmement avant la mise en place de ce dernier 
dans le deuxieme axe du boTtier. 

Un ressort de polarisation est associe au levier de 
rearmement pour le solliciter en appui contre le 
levier de declenchement torsque la platine se trouye 
20 dans la position armee. Une distance pr6determinee 
separe alors le teton de declenchement du levier de 
rearmement lorsque le relais est amie. 

D'autres avantages et caracteristiques ressorti- 
ront plus clairement de la description qui va suivre 
2$ d'un mode de realisation de l'invention donne a titre 
d'exemple non limitatif et represente aux dessins 
annexes dans lesquels: 

- la figure 1 est une vue schematque en 
elevation du mecanisme de commande d'un 

30 bloc au)dliaire de declenchement. represente 

en position enclench6e du disjoncteur; 

- les figures 2 et 3 sont des vues identiques a 
la figure 1. respectlvement en cours de declen- 
chement. et en position dedenchee du disjonc- 

En reference aux figures 1 & 3. un bloc auxiliaire 10 
de declenchement k bottler 12 isolant moul6. peut 
etre accoie et accoupie lateraiement a un bloc 
disjoncteur (non repr6sente) muitipoiaire de forme 

40 conjuguee. . 

Chaque pole du bloc disjoncteur est equipe d un 
mecanisme de commutation, par exemple du type 
decrit dans la demande de brevet fran a^s ni 
8708037 d6posee par la demanderesse le 9/06/l9S/^. 
45 Le mecanisme de commutation est associe i une 
manette pivotante de commande manuelle. et kun 
declencheur principal magnetothermique destine a 
surveiller I'intensite du courant traversant le pOle. 
Une paire de contacts separabies coopere avec le 
&) mecanisme de commutation pour assurer rinterrup- 
tion ou la femieture du circuit eiectrique menage 
entre deux bomes de connexion du pdle. 

Le bloc auxiliaire 10 de declenchement renferme 
un mecanisme de commande 14 pilote par une 
^ manette 16 de rearmement, et un relais 18 k bobine 
de declenchement. Le m6canisme 14 transmet 
rordre de declenchement issu du relais 18 vers le 
bloc disjoncteur. par rintermediaire d'une liaison 
mecanique 19 de declenchement. Cette liaison e^ 
60 formee par un ergot 20 traversant une ouverture 22 
du boTtier 12 pour coop6rer avec la banre de 
declenchement {non representee) du mecanisme de 
commutation du bloc disjoncteur. 
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Le bloc auxiliaire 10 peut etre agenc6, soit en 
declencheur diff6rentiel. soit en declencheur ^ 
minimum de tension MN, soit en declenclieur ^ 
emission MX, Le mecanisme de commande 14 est 
standard, tandis que le relais 18 est adapte a chaque 
type de dfeclencheur. 

Dans le cas d*un declencheur diff^rentiel, le relais 
18 est branche electriquement a un detecteur 
differentiel ^ transformateur homopolaire de som- 
mation des courants parcourant !es conducteurs 
actifs d*entr6e du bloc disjoncteur. Lors de I'appari- 
tion d'un d6faut d'isolement, le d§tecteur differentiel 
provoque I'excitation de la boblne du relais 18 qui 
engendre le d6clenchement du mecanisme de 
commande 14, et le d§clenchement en cascade du 
bloc disjoncteur par I'lnterm^diaire de la liaison 

mecanique 19. 

Dans le cas d'un declencheur 6 minimum de 
tension MN, le relais 18 agit lorsque la tension du 
reseau k surveilier vient k disparaltre ou attaint une 
valeur inf6rieure k un seuil pr6d6termin6. 11 en rfesulte 
un ddclenchement automatlque du bloc disjoncteur 
sur manque de tension. 

Dans le cas d'un declencheur k 6mission MX, 
i'excitation du relais 18 intervient depuis Texterieur 
par un circuit de tel6commande pilots par un bouton 
poussoir ou un automate. II en r§sulte un d§clenche- 
ment forc6 k distance du bloc disjoncteur. 

Le m6canisme de commande 14 du bloc auxiliaire 
10 de d6clenchement comporte une piatine 24 
montee k pivotement sur un premier axe 26 fixe 
entre une position arm§e (figure 1) et une position 
d6sarm6e (figure 3). U piatine 24 porte l^ergot 20 de 
la liaison mecanique 19 de d6clenchement et un 
troisidme axe 28 sur lequel est enfil6 un levier de 
declenchement 30 dont le premier bras superieur 
coop§re en position verroulII6e avec un levier 
d'encliquetage 31 pour former un accrochage 32. Le 
levier d'encliquetage 31 est monte k pivotement 
limits sur un axe 34 de la piatine 24, et est accouple 
k la manette 16 par une biellette de transmission 36. 
La manette 16 de rSarmement est mont6e k 
bascuiement sur un axe 38 fixe, parall6Ie k I'axe 26 
de la piatine 24. et forme avec la biellette 36, une 
genouiII6re dont le point d'artlculation 40 est 
excentr§ par rapport k I'axe 38 de la manette 16. 

Le levier de declenchement 30 est sollicit6 vers la 
position verrouillee par une languette 42 6lastique 
agissant en ressort de rappel. Entre le relais 18 et la 
piatine 24 est agenc6 un levier interm6diaire de 
r6armement 44 du relais 18, Tune des extr6mtt6s du 
levier 44 6tant mont6e k rotation iibre sur un 
deuxi^me axe 46. L'extr6mlt6 48 oppos6e coopdre 
k gauche avec le t6ton 60 d*actionnement du relais 
18. et k droite avec le deuxi^me bras lnf6rieur du 
levier de d6clenchement 30. Entre les deux extr§- 
mit6s du levier de rSarmement 44 se trouve un 
bossage 52 sur lequel est pr6mont6 un ressort en 
forme d*6pingle 54. L'un des brins 53 de I'fepingle 54 
est d6plac6 par une saillie 56 de la piatine 24 lors du 
d6clenchement du m6canlsme 14, tandis que I'autre 
brin 58 reste en permanence en appul centre une 
saillie de I'extrSmitd 48. 

Le ressort accumulateur 60 du m6canisme de 
commande 14 est form6 par un ressort de torsion 



mont6 coaxialement sur i'axe 26 de la piatine 24, Le 
ressort 60 prend appul sur une protub6rance 62 du 
bottier 12 isolant, et sollicite la piatine 24 dans le 
sens Inverse des aiguilles d'une montre vers la 
5 position desarmee (figure 3). apres la rupture de 
I'accrochage 32 commandee par le teton 50 du relais 
18 de d6clenchement, Une but6e 64 stoppe le 
mouvement de la piatine 24 lorsque la manette 16 
arrive dans la position d'ouverture du disjoncteur 

10 (voir figure 3). , 

Le chant sup6rieur de la piatine 24 est dote d un 
voyant de signalisation 66 susceptible d'etre posi- 
tionn6 en regard d'un orifice 68 de visualisation 
menage dans la face anterieure du bottier 12. pour 

15 signaler le d6clenchement du disjoncteur par I'ac- 
tion du mfecanisme 14 du bloc auxiliaire 10. Le voyant 
66 comprend avantageusement une zone coloree 
bien visible a travers I'orifice 68. 
Le fonctionnement du m6canisme 14 de com- 

20 mande du bloc auxiliaire 1 0 de declenchement est le 
suivant: 

DISJONCTEUR ENCLENCHE . 
En position arm6e du bloc auxiliaire 10, represen- 
ts tee sur la figure 1, la manette 16 se trouve dans la 
position stable de droite, et un I6ger jeu separe le 
teton 50 de l'extr6mit§ 48 du levier de rearmement 
44. Le ressort accumulateur 60 est bande, et le 
verrouillage de I'accrochage .32 par le levier de 
30 d6clenchement 30 maintient la liaison cinematique 
entre la piatine 24 et la manette 16. 

DISJONCTEUR EN COURS DE DECLENCHEMENT 
En cas d'excitation du relais 18. le t6ton 50 de 
35 declenchement est propuls6 dans le sens de la 
fi^che F (voir figure 2). et vient percuter le levier de 
rearmament 44 qui pivote autour.de I'axe 46 dans le 
sens inverse des aiguilles d'une montre. Le deplace- 
ment du levier de r6anmement 44 entralne le levier de 
40 declenchement 30 de la position venroulliee vers la 
position deven-ouiliee de maniere k rompre I accro- 
chage 32, et briser la liaison cin6matique entre la 
manette 16 et la piatine 24. Soumise k Taction de 
detente du ressort accumulateur 60. la piatine 24 
45 ph/ote alors autour de son axe 26 dans le sens 
inverse des aiguilles d'une montre vers la position 
representee k la figure 3, en remplissant deux 
fonctions distinctes. k savoir une premiere fonctlon 
de declenchement du bloc disjoncteur juxtapose et 
50 une deuxieme fonctlon de reanmement du relais 18 
U premiere fonctlon de declenchement est 
assuree par Pergot 20 de la piatine 24 faisant^passer 
la liaison mecanique 19 de la position abaiss6e 
(fiaure 2\ vers la position relev6e (figure 3) le long de 
55 I'ouverture 22 curvillgne du boTller 1 ^ II en r6sulte un 
declenchement du mecanisme de commutation du 
bloc disjoncteur. et rouverture automatique des 
contacts des diff6rents p6les. 
U deuxieme fonctlon de reannement du relais 1 8 
60 est operee par la venue en engagement de la saiihe 
56 avec le brin 53 du ressort 54 entralnant le levier 
intemiedlaire de r6amiement 44 dans le sens des 
aiguilles d'une montre de maniere k repousser le 
teton 50 de d6clenchement vers I'lnterieur (voir 
65 figure 3) . Le relalslS est rearme lorsque la piatine 24 
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vient en contact avec la but§e 64, et la manette 16 se 
trouve dans la position stable de gauche correspon- 
dant k la position d'ouverture du bloc disjoncteur 
Dans cette position de la figure 3, Taccrochage 32 
est reverrouille automatiquement pour retabllr la 5 
liaison cinematique entre la manette 16 et la platine 
24. Le ressort 54 amortisseur permet d'encaisser 
6lastiquement les surcourses du m^canisme de 
commande 14, et de limiter Teffort de r^armement 
sur le teton 50 du relais 18. Le ressort accumulateur 10 
60 reste desarme aussi longtemps que la platine 24 
se trouve en appui centre la butee 64. 

REARMEMENT FINAL DU BLOC AUXILIAIRE. 

Le rearmement final du bioc auxiliaire 10 s'opdre 15 
par une rotation de la manette 16 dans !e sens des 
aiguilles d'une montre a partir de la position de 
gauche (figure 3), vers la position de droite (figure 
1). Ce depiacement de la manette 16 ram6ne la 
platine 24 de la position d6sarm6e vers la position 20 
armee, mouvement au cours duquel le ressort 
accumulateur 60 est bande automatiquement, et 
I'ergot 20 de la liaison de d6clenchement-19 est 
sollicite vers la position Inactive abaiss6e autorisant 
la fermeture du disjoncteur. 

La rotation de la manette 16 pour le r§armement 
final du bloc auxiliaire 10 peut intervenir manuelle- 
ment ou automatiquement. Dans le premier cas, la 
manette 16 est ind6pendante du mecanisme de 
commutation du bloc disjoncteur accole. Dans le 
deuxleme cas. la manette 16 est reli6e au meca- 
nisme de commutation par une liaison m6canique de 
rearmement. 

On remarque que le levier de r6armement 44 est 
pourvu d'un ressort 70 de polarisation qui sollicite 
ledit levier 44 en appui centre le deuxidme bras 
inf6rieur du levier de declenchement 30 lorsque la 
platine 24 ss trouve dans la position arm6e. Lorsque 
te relais 18 est arme. une distance minimale 
constante s6pare le t6ton 50 de rextr6mit6 48 du 
levier de rearmement 44 (voir figure 1). 

Get agencement permet de r6duire le temps de 
reponse du disjoncteur lors de I'^mission de I'ordre 
de declenchement vers le mecanisme de commuta- 
tion. 
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Revendlcations 

1. Bloc auxiliaire (10) de declenchement k 50 
boitier (12) isolant moul6 susceptible d'Stre 
accole et accoupl6 Iat6ralement k un bloc 
disjoncteur multipolaire comprenant au molns 
une paire de contacts s§parables, et un 
mecanisme de commutation associ6 A un 55 
declencheur principal magn6tothermlque. le 
boitier (12) du bloc auxiliaire (10) renfermant un 
mecanisme de commande (14), lequel com- 
porte : 

- un levier de d6clenchement (30) pilots par un 60 
relais (18) de d6clenchement ayant une bobine 

de commande, et un teton (50) de declenche- 
ment; 

- une liaison m6canique (19) de transmission de 
I'ordre de declenchement 6mis par le t6ton (50) 65 



du relais (18) vers le mecanisme de commuta- 
tion du bloc disjoncteur de maniere a declen- 
cher ce dernier par cooperation de la bobine 
dudit relais (18): 

- un accrochage (32) agence entre une manette 
(16) et une platine 24) laquelle est montee k 
pivotement sur un premier axe (26) fixe entre 
une position armee et une position d6sarmee; 

- un ressort (60) accumulateur d'energle sollici- 
tant la platine (24) vers la position desarmee 
lors de la njpture de raccrochage (32) provo- 
quee par le levier de declenchement (30) ; 

- et un levier intermediaire de rearmement (44) 
automatique du relais (18) sous Taction du 
depiacement de la platine (24) vers la position 
desarmee, ledit levier (44) etant articule sur un 
deuxieme axe (46) fixe du boitier (12), 
caracterlse en ce que : 

la platine (24) porte un ergot (20) de la liaison 
mecanlque (19) de declenchement, et un 
troisieme axe (28) d'artlculation du levier de 
declenchement (30). lequel comporte un pre- 
mier bras cooperant avec I'accrochage (32), et 
un deuxieme bras separe du teton (50) de 
declenchement du relais (18) par le levier de 
rearmement (44) monte k rotation ilbre sur le 
deuxieme axe (46). 

2. Bloc auxiliaire de declenchement selon la 
revendication 1. caracterise en ce que le levier 
de reannement (44) est equipe d'un ressort 
(54) amortisseur sur lequel agit en premier une 
saiilie (56) de la platine (24) lors de son 
depiacement vers la position desarmee, le 
ressort (54) etant agence pour moduler Teffort 
de rearmement exerce sur le teton (50) du relais 
(18). 

3. Bloc auxiliaire de declenchement selon la 
revendication 2, caracterise en ce que le ressort 
(64) amortisseur est conform6 en epingle 
pr6montee sur le levier de rearmement (44) 
avant la mise en place de ce dernier dans le 
deuxieme axe (46) du boitier (12). 

4. Bloc auxiliaire de declenchement selon 
rune des revendlcations 1 k 3. caracterise en ce 
que la platine (24) est dot6e d'un voyant de 
signailsation (66) venant en regard d'un orifice 
(68) de visualisation menage dans la face 
anterieure du boitier (12) pour signaler le 
declenchement du bloc auxiliaire (10) lorsque la 
platine (24) se trouve dans la position stable 
desarmee. 

5. Bloc auxiliaire de declenchement selon 
rune des revendlcations 1 k 4. caracterise en ce 
que le levier de rearmement (44) est associe a 
un ressort (70) de polarisation sollicitant ledit 
levier en appui centre le deuxidme bras du 
levier de declenchement (30) lorsque la platine 
24 se trouve dans la position armee, et que le 
teton (50) de declenchement est separe du 
levier de rearmement (44) par une distance 
predeterminee en position armee du relais (18). 

6. Bloc auxiliaire de declenchement selon 
l*une des revendlcations 1 ^5. caract6ris6 en ce 
que I'accrochage (32) comporte un levier 
d'encliquetage (31) monte a pivotement llmite 
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sur un quatrieme axe (34) de la platine (24), et 
accoupl6 mecaniquement a la manette (16) par 
une biellette de transmission (36). 

7. Bloc auxiliaire de d6clenchement selon 
I'une des revendications 1 a 6. caracterise en ce 
que la bobine de commande du relais (18) 
polarise est connect6e a un detecteur de 
courant dlff§rentiel. 

8. Bloc auxiliaire de declenchement selon 
i'une des revendications 1 i 6, caracterise en ce 
que la bobine de commande du relais (18) de 
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declenctiement est pilotee par un circuit ex- 
terne de telecommande de maniere a former un 
declencheur a Emission MX. 
9. Bloc auxiliaire de declenchement selon 

5 I'une des revendications 1^6, caracterise en ce 

que le relais (18) de declenchement agit sur ie 
m6canisme de commande (14) en fonction de la 
valeur d'une tension k surveilier de mant6re i 
former un declencheur k minimum de tension 

10 MN. 
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